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一、概述 

汽车倒车雷达系统主要由一个主传感器和三个从传感器组成。从传感器与主传感器发出

信号通过主传感器传入仪表模块，仪表模块驱动蜂鸣器及时把障碍物的距离用蜂鸣器发出不

同的声音以提醒驾驶者对障碍物远近程度。汽车倒车时由倒车排挡自动接通泊车辅助系统的

电源，泊车辅助系统进入工作状态，提示驾驶者车体后侧的障碍物情况；汽车在非倒车状态

下，泊车辅助系统不加电也不工作。 

 

二、注意事项 

A.本系统为在车辆倒车时,通过超声波传感器来侦测近距的障碍物,帮助驾驶员进行障碍物距离

判断之辅助工具,并非免除驾驶员的注意义务。因此驾驶人不能过分依赖本系统，请务必注意

安全。制造商无需为驾驶因疏忽而产生的意外事故负责。 

B.倒车时保持 5公里/小时以下的速度行驶。 

C.由于物理特性,物体的位置、角度、大小、材质或背景复杂的场所等关系,造成侦测范围可

能变窄,不动作或误工作,并非系统不正常。 

D.在上坡或下坡进行倒车时,可能引起错误的报警,提醒您在此情况下更要小心。 

E.由于下列不佳场所或障碍物,易造成无法侦测及侦测不良情形: 

   E-1铁丝纲,绳索类细小物体； 

E-2于草中行车或崎岖不平的路面； 

   E-3棉质或表面易吸收音波之材质； 

E-4检知器表面附着异物； 

   E-5同频率（58KHz)之超音波杂音,金属声,高压气体排放声。 

E-6车上装置非标准无线电通讯设备:在使用中将影响此系统功能（不含大哥大、音响系

统）。 
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三、功能介绍 

1、倒车雷达系统： 

自动检查功能: 

当挂倒车档时,系统自动检测功能是否正常.如果探头无故障,那么主机鸣叫 0.5s,进入侦

测状态；如果探头有故障,那么主机鸣叫 3秒。 

正常侦测功能: 

自检完成后,所有传感器都进入侦测状态. 

倒车雷达传感器: 中间的传感器最远探测距离为150cm；左右两侧的传感器最远探测距离为

100cm。保杆与障碍物的距离在150～100cm内蜂鸣器发出间歇音（4Hz）；100～40cm内,蜂鸣

器发出急促间歇音（8Hz）；40cm以内蜂鸣器发出长鸣声。 

 

倒车雷达传感器（中间）                         A          B         C 

 

                                       0          40±5cm      100±5cm     150±5cm 

     

倒车雷达传感器（两侧）                        A          B           

 

                                       0          40±5cm      100±5cm     

蜂鸣器反应方式: 

a.长鸣,如果已经长鸣,则需退至60cm以后,才退出长鸣；B.急促间歇音,8±0.5Hz；C.间歇音,

鸣叫频率 4±0.5Hz。 
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四、规格说明 

项  目 规    格 

额定电压 DC12V 

工作电压 DC9V~DC16V 

消耗功率 2W 以下（含传感器） 

使用温度 -40℃~ +85℃ 

贮存温度 -40℃~ +95℃ 

输出频率 58KHz±2 KHz 

检测段数 3 段（40±5 cm，80 cm±5 ，120 cm±5） 

蜂鸣器音量 ＞85 dB/10cm/12V 

 

五、系统接线图及元件的位置  

1. 后倒车雷达系统  
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传感器位置 

 

 

 

 

 

传感器参数 

条 目 数 值 

工作电压 9VDC 

工作温度 -40°C ~ 85°C 

工作频率 58±2KHz 

探测距离 3cm ~ 150cm 

探测模式 超声波 
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六、零部件好坏的诊断流程 
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七、常见故障现象诊断 

1．系统不工作 

具体表现： 

在汽车进入倒车工作状态下，蜂鸣器无提示响声。 

故障原因：泊车辅助系统没有工作，常为工作电源未接通，如果汽车电池供电正常，一般是

电源线接触不良。 

维修方法：检查传感器的第 1脚和第 2脚之间的 DC+12V 电源是否送入控制器，该路电源与汽

车的倒车灯电源同路；如电源正常，请更换控制器。 

 

2．传感器不工作 

具体表现：在汽车进入倒车工作状态下，有固定的某个传感器始终探测不到障碍物。 

故障原因：泊车辅助系统已工作，但某只传感器未工作。 

维修方法：在汽车进入倒车工作状态下，用耳朵贴近传感器表面，仔细听是否有轻微的滴答

声（可与正常的比较）；如果响声正常说明传感器的电源正常，请检查传感器和仪表之间的信

号连接是否正常；若信号正常请更换传感器。 

 

3．传感器能力弱 

具体表现：在汽车进入倒车工作状态下，有固定的某只传感器始终探测能力差。 

故障原因：泊车辅助系统已工作，但某只传感器探测能力弱。 

维修方法：请清洁该传感器的表面异物。 

 

备注： 

1.在表面粗糟的路面倒车时，系统有时会有偶尔的报警,属于正常。 

2.在窄的巷道倒车时，系统有时会有偶尔的报警, 属于正常。 
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